
集智能感知与精密控制于一体的高端起重搬运设备，助力构建更智能、更高效、更安全的

未来工厂。

S1智能助力臂

智能助力臂，让重物搬运更轻松、更安全、更精准
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1990+
专利及著作权

42%
海外销售占比

＞12%
研发投入占比

8400+ 亿
公司员工

3000+
研发人员

2024年营收
81.7

深圳麦格米特电气股份有限公司（股票代码：002851）是电

气自动化领域硬件和软件研发、生产、销售与服务的一站式

解决方案提供商，以电力电子及自动控制为核心技术，业务

涵盖电源产品、工业自动化、新能源交通、智能装备、智能家

电电控、精密连接六大板块。

麦米电气致力于人类电能使用更加高效、生存环境更加洁

净、生产效率持续进步、人类生活日益美好，立志成为全球

一流的电气自动化领域产品及方案提供者。

关于麦米电气

三大核心技术平台

电源产品 精密连接

智能装备新能源交通

工业自动化 智能家电电控

台

数字化电源

控制技术平台

系统控制与

通讯技术平台

功率变换

硬件技术平台
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全球布局

研发中心
深圳

生产基地
罗勇

生产基地
销售 & 服务

诺伊达

研发中心
比勒费尔德

销售 & 服务
阿布扎比

销售 & 服务
约翰内斯堡

销售 & 服务
斯德哥尔摩

研发中心
西安

研发中心
成都

销售 & 服务
东京

销售 & 服务
上海

销售 & 服务
北京

生产基地
义乌

生产基地
河源

研发中心
长沙

研发中心
生产基地

台州

研发中心
生产基地

株洲

研发中心
生产基地

杭州

生产基地
达拉斯

生产基地
东莞

销售 & 服务

研发中心
武汉
销售 & 服务销售 & 服务

销售 & 服务

销售 & 服务

研发中心
销售 & 服务

旧金山

销售 & 服务销售 & 服务

销售 & 服务
胡志明

销售 & 服务
开罗

销售 & 服务
塔什干

销售 & 服务
新德里

销售 & 服务
首尔

销售 & 服务
巴西利亚

销售 & 服务
多伦多

销售 & 服务
墨西哥城

销售 & 服务
堪培拉

9生产
基地 10 研发

中心 24销售 & 
服务
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应用场景

S1 智能助力臂
S1智能助力臂是一款集智能感知与精密控制于一体的高端起重搬运设备。产品融合

先进的伺服驱动系统与边缘云AI算法，实现了高度柔顺的无级变速控制、实时抖动抑

制控制与毫秒级响应控制，为工业场景中的搬运作业带来高效率、高精度与高安全性

的全面提升。麦米电气 S1智能助力臂，助您构建更智能、更高效、更安全的未来工厂。

工业制造

在生产线上，智能助力臂可以用来悬挂、移动和调整重

量不一的零件或产品。这有助于提高生产效率，减少工

人的体力劳动，并确保产品的质量和安全。

物流仓储

在仓库或物流中心，智能助力臂可以用来搬运和移动

重量较大或不规则形状的货物。这有助于加快装卸过

程，减少人力投入，并降低搬运操作可能带来的风险。

建筑和维护

在建筑工地或维修场景中，智能助力臂可以用来悬挂

工具、设备或材料，使工人能够更轻松地进行高处作

业，提高工作效率。

科研和实验室

在科研领域，智能助力臂可以用来悬挂、操作实验装置

或进行精密实验操作。它们有助于确保实验的准确性

和稳定性。

产品介绍
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产品优势

智能柔顺控制

高性能伺服驱动与力反馈算法相结合，实现全行程无级变速控制，

操作者可根据工况自由调节搬运速度，既适用于大范围快速搬运，

也适用于高精度对位。

运行模式

支持多种操作模式与速度档位的灵活切换，可根据不同工况一键

切换至最优作业状态。

内置防反弹技术、过流保护、断电保护、三重限位等多级安全逻辑。

当检测到夹具松脱、异常冲击、工件到位后可能产生的反弹趋势或

超载等风险时，系统将在毫秒级内自动响应并制动，避免工件回弹

冲击，防止人员受伤及设备、工件损坏，从源头确保作业安全。

通过上下拉动手柄来控制物体的运动方向和速度，施加给手柄的向

上/下的力越大，物体的提升速度越快。

悬浮模式

可以直接对物体施加垂直方向的力来控制物体向上/向下运动，当

操作员用手触发光电开关同时拉动握把时，手柄系统将会退出悬浮

模式，转而进入运行模式。当物体在悬浮模式下，被向下移动完全降

落到地面时，手柄系统识别到负载已卸载，将会退出悬浮模式，转而

进入运行模式。

自动悬浮模式

开启自动进入悬浮模式功能后，在运行模式下，操作人员松开手柄

3秒后，手柄系统会自动进入悬浮模式，此时操作人员可以依照悬浮

模式的使用方法移动负载。

装配模式

握手柄上部（光电敏感区），正常运行。接近装配区域，握手柄下部（光

电不敏感区），进入慢速运行。

遥控模式

连接遥控器，摇杆一推轻松操控，如游戏手柄般流畅体验。

多种模式可调

多重安全保护机制
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为什么我们能做得更好？

智能显示屏与参数可视调控

手柄前端集成智能人机交互界面，可实时呈现运行速度、负载重量、操作模式等关键作业信息，并支持即

时交互。操作者可通过手柄界面进入编程设置模式，灵活设定虚拟限位、最大速度、响应灵敏度等个性化

参数，实现操作习惯与工况需求的智能匹配，在确保作业灵活性的同时全面保障过程安全。

人员到位感应

手柄内置高灵敏度的人员感应模块，能精准检测操作者是否在位，仅在人员接触状态下设备才可运行，

有效防止误触或空载运行，提升使用安全性。

高精度传感系统

内嵌多组工业级传感器，可实时监测操作者施加的微小力信号与位置变化，结合系统智能算法，实现高灵

敏度的即时响应与顺滑的动态控制，即使在高精度对位或慢速调节场景下，也能保持极高的操控手感

与稳定性。

智能助力手柄

丰富的I/O扩展能力

手柄支持2路输入、2路输出接口，可根据实际需求拓展外部控制设备，如遥控开关、气动夹具等，实现与

车间自动化系统的深度联动与定制控制，具备极高的应用拓展潜力。

麦米电气深耕电气、智能控制与工业自动化领域多年，持续

保持高比例研发投入，形成了从核心算法到整机系统的自主

研发体系。凭借在工业智能化领域的深厚技术积累，与浙江

大学机器人研究院建立深度联合研发机制，将前沿的机器人

感知与运动控制技术，与麦米电气在工业装备工程化、可靠

性设计及量产交付方面的优势深度融合。

依托自主建设的专业化测试平台，麦米电气具备覆盖全生命

周期的产品验证与迭代优化能力。旗下实验室配备先进的力

控测试系统、动态响应分析系统及环境可靠性模拟平台，并

通过CNAS、TUV、UL-CTF等权威资质认证，确保每一款产品

在安全性、可靠性、耐久性与一致性方面均达到国际标准。

这种产学研联合创新与工业级验证体系相结合的模式，使麦

米电气在智能助力臂的柔顺控制精度、多模式自适应能力与

多重安全防护机制等核心技术上长期保持行业技术领先地

位，并能够针对不同行业的特殊搬运需求，快速定制工程化

的高效解决方案。
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在某储能系统车间，装配工艺精度要求极高且生产节拍紧凑，以往在电池包装配

环节，搬运作业主要依赖人工搬运完成。由于人工操作稳定性不足及落位精度偏

差，电池包在转运过程中易出现壳体划伤、碰撞等问题，导致返工处理。这不仅直

接影响产品良品率与生产效率，还增加了作业现场的安全风险和人员劳动强度。

S1搭载专用电池包夹具，并结合悬浮模式，可实现毫米级位姿调控，在高精度作

业中保持顺畅且可控的动态响应。其缓起缓停功能有效避免起动与停止过程中

产生过大的冲击载荷，实时抖动抑制算法可消除微小晃动，确保搬运过程全程平

稳可控。

相比传统吊具搬运，S1助力臂使搬运更精准、平稳，特别在对位产线输送架的最

后几厘米时，依旧稳稳落下。

痛点

亮点

使用案例

/储能产线中的电池包搬运

/01

安全风险高工件笨重

提高良品率 提升效率降低劳动强度减少工件损伤 安全保障

电池包搬运的专用解决方案：
助力臂搭载气动方形工件夹具

效率低
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在某多晶硅制造企业的切割上料工段，工人需频繁搬运高纯度硅棒，其单件重量

大、形状细长且重心不稳，搬运作业费力且难以精准控制。传统作业方式通常需

多人协作，不仅作业节拍受限、搬运效率偏低，还伴随人身安全风险与工件损伤

隐患。

在多晶硅切割及上料环节，麦米电气推出的S1智能助力臂+圆柱物料专用夹具

组合，为行业提供了搬运解决方案。该夹具由麦米电气联合浙江大学团队自主设

计研发，基于圆柱类工件的几何特性与力学特征进行结构优化，集成重力感应夹

持系统，可在无需按键操作与人工调节的前提下实现精准抓取与平稳释放，真正

达成“单手操控、即取即放”的作业体验。该方案可将原本依赖多人协同完成的重

负荷搬运任务转变为单人独立操作，不仅大幅提升搬运效率，降低工件损伤概

率，而且显著减少人力消耗与安全风险，为多晶硅制造企业带来切实可见的生产

力提升。

痛点

亮点

使用案例

/某多晶硅制造企业硅棒搬运

/ 硅棒搬运的专用解决方案：
助力臂配合圆柱物料专用夹具

02

安全风险高工件笨重

减少工件损伤

02

效率低多人协作

提升效率安全保障减少人力
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性能参数

主机高 H1

主机宽 W1

主机深 D1

手柄高 H2

手柄宽 W2

手柄深 D2

提升范围 L

主机自重

350 mm

450 mm

250 mm

400 mm

120 mm

120 mm

300 mm ~ 3500 mm

37 kg

220 VAC ±10%

10 A

2.2 kW

-10 ~ 50 ℃

0.3 m/s

0.6 m/s

0.4 m/s

7 kg

额定电压

额定电流

额定功率

工作温度

悬浮最大速度

空载最大速度

满载最大速度

手柄自重
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配置选型

自立折臂式智能助力臂 组合轨道式智能助力臂

11

吊轨式智能助力臂



配套夹具

12

气动方形工件夹具圆柱体工件夹具

用于夹持圆柱形硅棒进行加工或搬运操作。此夹具设计

考虑到硅棒的易碎性，夹持面采用柔性材料，确保不会

对硅棒造成任何损伤或变形。

专为电池包的高效拆卸与组装设计，利用气动控制系统

实现精确的夹持与定位。此夹具可有效防止电池包在操

作过程中受到损坏，并具有较强的稳定性，广泛应用于电

池包生产领域。

长条包装箱夹具自重力方形工件夹具

用于自动化包装线上，夹持和搬运纸箱。该夹具通过纯

机械机械夹自锁夹持结构，确保纸箱稳定夹持搬运。设

计简单，适应性强，可快速调节以适配不同尺寸的纸箱。

专为长条形包装箱设计，能够在吊装过程中提供均匀的

受力分布，避免包装箱变形，同时在仓储和物流过程中

提高打包搬运效率。

内撑式夹具周转箱夹具

用于搬运和堆叠各种周转箱，适用于生产线和仓库管理，

可灵活调整吊装位置来吊运各种不同规格的周转箱。

采用自锁内撑结构对工件进行精准固定，适用于夹持无

法从外部吊装的箱体式工件。该夹具通过内撑点对工件

提供均匀的支撑力，避免变形并确保高精度定位，适合

精密组装和加工环境。
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